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Die Erfindung fichtet sich auf einen Verschluss der im Oberbegriff von Anspruch 1 
genannten Art. Die beiden Riegelstangen sind mit ihren aulieren Stangenenden 
yerriegelungswirksam. Ihre Langsbeweglichkeit zwischen einer Verriegelungslage 
und einer Freigabelage erfolgt^ tlber einen gemeinsamen Betatiger. Der Rotor 
zwischen den beiden Riegelstangen synchronisiert dabei die Stangen- 
angsbewegung. 



Bei dem bekannten Verschluss dieser Art (EP 0 850 342) besitzt der Rotor zwei 
Arme und die beiden Riegelstangen ihnen zugeordnete Nuten, in welche im 
Montagefall die Arme eingekuppelt werden. miissen. Abgesehen von 
Rtickstellfedern, die bestrebt sind die Verriegelungsstangen in ihrer 
Verriegelungslage zu halten, sind ftlr den bekannten Verschluss die Herstellung von 
drei Bauteilen und ihre gegenseitige Montage erforderlich. Dies ist zeitaufwendig 
und kostspielig. Der Eingriff der am Rotor vorgesehenen Arme in die Nuten der 
Stangen ist mit einem Spiel verbimden, was Klappergerausche verursacht. 
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Der Erfindung liegt die Aufgabe zugninde, einen preiswerten Verschluss der im 
Oberbegriff von Anspruch 1 genannten Art zu entwickelii, der bei Bewegxingen des 
Fahrzeugs weitgehend gerSuschlos' bleibt. Dies wird erfindungsgemfiB durch die im 
Anspruch 1 angefuhrten Mafinahmen erreicht, denen folgende besondere Bedeutung 
zukoromt, 

Mit der Erfindung ist es fnoglich, alie drei beweglichen Glieder des Verschlusses, 
namlich die beiden Riegelstangen und den Rotor von vomherein einstiicldg 

•tuszubilden. Dies ist mSglich, weil statt eines Kupplungseingriffs eine flexible 
Verbindung zwischen dem Rotor und einem Innenabschnitt der Riegelstange 
besteht. Dadurch entfailt zunachst eine teure Herstellurig von Einzelteilen uhd ihre 
zeitaufwendige Montage.. Vor allem sind aber diese Glieder von vornberein 
miteihander vefbunden und daher gegeneinander -absolut spielfrei, Dier 
erfindxmgsgemafie Verschluss zeichnet sich daher durch . eine optimale 
. Gerauschlosigkeit bei Bewegungen des Fahrzeugs aus. Ein unahgenehmes Klappem 
. wegen einem Spiel gekuppelter Bauteile ist vermieden. . 

Eine hevorzugte Moglichkeit fur diese flexible Verbindung ist im Anspruch 2 
genannt, namlich den ganzen Innenabschnitt der Riegelstange flexibel auszubilden. 
j^^^ieser Innenabschnitt. soil daher nachfolgend kurz „Biegeabschnitt" genannt 
^P^erden. Weitere MaBnahmen und Vorteile der Erfindung ergeben sich aus den 
Unteransprilchen, der nachfolgenden Beschreibung tmd den Zeichhungen. In den 
Zeichnungen ist die Erfindung in einem Ausftthrungsbeispiel dargestellt. Es zeigen: 

Fig. 1, in einem Langsschnitt durch das GehSuse die wesentlichsten 

Telle des erfindungsgemalien Verschlusses, wenn sich dieser in 
seiner Verriegelungslage befindet, 

. Fig, 2, in einer der Fig. 1 entsprechenden DEurstellungj die Freigabelage 

des Verschlusses, 
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Fig. 3, in VergreBerung den zentralen, in Fig. 1 niit III 

gekennzeichneten Bereich dieses Yerschlusses und 

Fig. 4, 5 + 6 Querschnitte dvnch die mit IV - IV bzw. V - V bzw. VI - VI 
gekennzeichneten Bereiche des ' in Fig. 3 gezeigten 
Verschlusses. 

_ Da§ in den Zeichnungen dargestellte Aiisfiihruhgsbeispiel zeigt einen Verschluss, 
^^^^^er sich hinsichtlicH seiner wichtigsten Bauteile in zwei Baueinheiten 10 und 30 
^^^aufteilen iSsst, welche trotz mehrer Glieder weitgehend. jeweils eiristiickig 
ausgebildet sind. Die einie Baueinheit 10 umfasst zwei Riegelstangen 11, 12 und 
einen dazwischen angeoirdneten Rotor 20. Weil diese Bauteile im BetStigungsfall 
beweglich. sind, soil diese Baueinheit nachfolgend kurz „Bewegungseinheit" 
bezeichnet werden. 

Zur Aufhahme dieser Bewegungseinheit 10 dient ein gehauseartiger Tail, welcher 
sich, ausweisiich der Fig. 1, in folgende Bauteile gliedern lasst. ZunSchst eine erste 
und eine zweite Ftlhrung 31, 32 fiir die beiden Riegelstangen 11, 12 einerseits und 
einen dazwischen liegenden Trager 33 andererseits. Ferner kSnnen zur Anbringung 

C dieser zweiten Baueinheit 30 nodi Befestigungsflansche 34 an den. Fiihrungeh 31, 
32 yofgesehen sein. Am Trager 33 sitzt ein Lagerbplzen 35, der als Drehlager ftlr 
den Rotor 20 dient. All diese Bauteile 31 bis 35 sind. im vor.liegenden Fall 
einstiickig ausgebildet und . bilden eine gemeinsame Baueinheit 30. Weil bei 
Betatigung des Verschlusses die Glieder dieser Baueinheit 30 ruhen, soli diese 
Binheit nachfolgend kurz „Ruheeinheit" bezeichnet werden. 

Ausweisiich der Fig. 1 ist die Bewegungseinheit 10 in der Ruheeinheit 30 integriert. 
Diese integration erfolgt nach .der Fertigxmg der beiden Einheiten 10, 30. Dazu 
kSnnen die gehauseartigen Bestandteile der Ruheeinheit 30 geQffnet werden, z.B. 
durch einen iSsbaren Deckel, um die Bewegungseinheit 10 als Ganzes in die 
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Ruheeinheit 30 einziifuhren. Nach dieser Kombihation von 10 und 30 liegt dann 
eine vonnontierte Kombinationseinheit 40 vor, die,, als Gauzes, entweder am 
beweglichen Teil qder am stationSren Teil einer Tflr oder Klappe in einem Fahrzeug 
befestigt werden kann. Im vorliegenden Fall ist, wie Fig. 1 verdeutlicht, die 
Kombinationseinheit 40 an einer Handschuhfachklappe 41 befestigt. Der stationare 
Teil 42 besteht im vorliegenden Fall aus feilen des Handschnhfach-Gehauses. Dort 
sind Sperroffnungen 43 vorgesehen, in welche in der aus Fig. 1 entnehmbaren 
Verriegelungslage, die, . normalerweise vorliegend am StangenauBenende 
_ vorgesehenen Riegelenden 13 eingreifen. 

^^^^Beide Riegelstangen 11, 12 sind im vorliegenden Fall zueinander spiegelbildlich 
gleich ausgebildet. Es genflgt daher ihren besonderen Aufbau anhand der einen. 
Riegelstange 11. zu beschreiben, was anhiand der Fig. 2 geschehen.solL Das gilt fur 
die zweite Riegelstange 12 sinngemaB. 

Im'dargestellten Ausfiihnmgsbei spiel von Fig. 2 lasst sich die Riegelstange 11 in 
zwei Hauptabschnitte 14, 15 gliedern, die eine zueinander unters.chiedliche 
Formstabilitat aufweisen. Wahrend der Innenabschnitt 15 biegsam ausgebildet ist, 
ist der sich daran anschliefiende Restabschnitt 14 im wesentlichen formsteif 
ausgebildet. Wegen seiner Verformbarkeit soil daher der Innenabschnitt 1 5 
^l^^achfoigend kurz „Biegeabschnitt" bezeichnet werden. 

Der Restabschnitt -14 der Riegelstange ist. mit einer Verkropfung 16 versehen, die 
hier in der Mitte des Restabschnitts 14 angeordnet ist und daher diesen in drei 
Unterabschnitte 17, 18, 19 gliedert. Der erste Unterabschnitt 1.7 ist in. linearer 
Veriangerung vom auBeren Ende des Biegeabschnitts 15 an diesem angeformt imd 
verlauft, wie aus der Vergr6Berung von Fig. 3 zu ersehen ist, im wesentlichen 
tangential zu der noch naher zu beschreibenden Drehbewegung des Rptors, die dort 
. durch den Drehpfeil 25 veranschaulicht ist. 
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Der dritte Unterabschnitt 19 vom fonnsteifen Restabschnitt verlauft.gestreckt, und 
zwar in seitlichem Versatz parallel zum ersten Unterabschnitt 17. Der 
Unterabschnitt . 19 ist so gesetzt, dass er in einer in Fig. . 1 . strichpunktiert 
verdeutlichten Radialebene 24 liegt, welche durch die dort markierte Drehachse 23 
des Rotors 20 geht. Die Folge ist, dass die beiden mit ihren anfanglichen 
. - Unterabschnitten 17 gemaJJ Fig. 2 in seitlichem Versatz 37 verlaufenden 
Riegelstangen 11, 12 mit ihren beiden Riegelenden 13 doch ausgerichtet sihd, 
namlich in der vorerwahnten Radialebene 24 liegen. 

'^^■per Unterabschnitt 18 ttberbriickt diesen seitlichen Versatz 37 durch die erwahnte 
^^^Verkropfung 16. Dies wird durch einen Neigungsyerlauf dieses Unterabschnitts 18 
erreicht, weshalb dieser Abschnitt. 18 nachfolgend kxirz „Neigungsabschnitt" 
bezeichnet werden soil, 

, : Aus . Fig. 3 ist der Zusanmienhalt zwischen den drei Gliedern 11, 12, 20 der 
Bewegungseinheit 10 am besten zu erkennen. Dies geschieht zunachst dadurch, dass 
der Rotor 20 mit seinen beiden zueinander diametral gegenilberliegenden 
Umfangsstellen 21 und 22 an den Biegeabschnitten 15 der beiden Stangen 11 bzw. 
12 angeformt ist. Dies geschieht. durch zwei radiale Arine 26 bzw. 27, die von einer 
gemeinsamen.Nabe 28 ausgehen und Bestandteil des. Rotors 20 sind. Die erwahnten 

elJmfangsstellen 21, 22 sind im vorliegenden Fall von deri freien Armenden gebildet, 
an denen der Biegeabschnitt 15 angeformt ist und sich. tangential in dem gestreckten 
Unterabschnitt 17-der jeweiligen Riegelstange 11, 12 fortsetzt. Die beiden Arnie 26, 
27 liegen zueinander di8mietral. 

Eine. Moglichkeit ' zur Herstellung der Bewegungseinheit 10 besteht darin, den 
Biegeabschnitt 25 einerseits und den Restabschnitt 14 der beiden Riegelstangen 11, 
12 andererseits Jewells aus zwei imterschiedlichen Werkstoffen auszubilden. In 
diesem Fall wird fiir diesen Biegeabschnitt 25 ein biegefreundlicher Werkstoff als 
in den formsteifen Restabschnitten 14 verwendet. Der dazwischen liegende Rotor 20 
wird ebenfalls aus diesem formsteifen Werkstoff gebildet. Bine solche 
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Spfitzgussherstellxing aus zwei unterschiedlichen Werkstoffen wird als „Zwei-K- 
Verfahren" bezeichnet und ist bekannt. 

HerstellungsmaBig einfacher ist es, gemSB dem Ausftihrungsbeispiel, fur die 
Biegeabschnitte 25,. die Stangenreste 14 und fur den Rotor 20 das gleiche, an sich 
formfeste Material zu verwenden. Man erhalt in diesem Fall unterschiedliche 
Formfestigkeiten durch unterschiedliche Profilierungen der Bestandteile. Das lasst 
sich am besten anhand der Fig. 3 bis 6 erlautem. . . - 



© 



an Vergleich zwischen.den beiden Fig. 4 und 6 zeigt, dass im Biegeabschnitt 25 im 
wesentlichen die gleiche ProfilanBenbreite 44 und ProfilauBenho'he 45 vorliegen, 
wie in den steifen Abschnitten 17. Die Verformbarkeit des Biegeabschnitts 25 wird 
durch eine . besondere Lfingsprpfilierung 46 vom Biegeabschnitt 15 erreicht. Iii 
diesem Bereich ist namlich .der Querschnitt stellenweise, namlich bei ,47, reduziert. 
Dort befindet sich ein in der Profilmitte verlaufender Steg 47, wie aus Fig. 4 zu 
• erkennen ist. Dieser Steg 47 verbindet jeweils zwei Querplatten 48, die, .ausweislich 
der Fig. 5 mit ihrem Plattenumfang fiir einen Beriihrungskontakt mit den 
Innenflachen der jeweiligen, noch nSher zu. beschreibenden Fuhrung 31, 32 
erzeugen, Man kann sich diese Langsprofilierung 46 aus einer Aneiriahderreihung 
von H-Stacken 48 zusammengesetzt denken, die durch beidseitige mittige Stege 47 
olymerartig.miteinander verbunden sind. 



Wie bereits erwahnt wurde geh6rt der sich . daran anschliefiende Unterabschnitt 17 
bereits zu den formsteifen Stangenrest, dessen Aufbau aus Fig. 6 zu erkennen ist, 
Dort liegt ein zerkltlfteter Querschnitt. 50 vor, der sich uber die gesamte LSnge des 
vorbeschriebenen Restahschnitts 14 erstreckt. Im vorliegenden Fair ist dazu ein 
^KJ:eu2p^ofll vorgesehen mit einem in Bireitenrichtung und in Hoheiirichtung 
verlaufenden Kreuzbalken 51, 52. Durch eine solche Gliederung des Querschnitts 50 
erhalt man bei minimalem Werkstoffaufwand ein grpBes Flachentragheitsmoment, 
das fur die gewilnschte Versteifung dieser Restabschnitte 14 sorgt. 
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Anstelle -des beschriebenen Aufbaus der Bewegungseinheit 10 konnte man alternativ 
eine flexible Verbindung zwischen dem an sich steifen Hauptabschnitt 14 der beiden 
Riegelstangen 11 bzw. 12 einerseits und der Anschlussstelle 21 bzw. 22 vom Rotor 
20 andererseits sorgen. In dieser Sicht konnte man den in Fig. 3 mit 53 
gekennzeichneten Obergangsbereich vom Biegeabschnitt 15 auch schon als eine 
solche ^flexible Verbindung" ansehen. Diese Verbindung konnte alternativ aus 
einem sogenaimten „Filmsclianuer" zwischen Rotor 20 und dem . steifen 
Anfangsabschnitt 17 der steifen Riegelstange 11 bzw. 12 bestehen. Man kSnnte 
_ dann entweder aixf Fiibningen 31, 32 ganz verzichten, oder diese auf nur 

^^^tellenweise Absttttzimgen der formsteifen Restabschnitte 14 der beiden Stangen 

^^^begrenzen. 

Ausweislich der Fig. 4 bis 6 besteht die Ftihrung 31 bzw. 32 aus einem Kanal 54, 
der die beschriebenen Querschnitte 48 bzw. 50 allseitig umschlieBt. Im 
vorliegenden Fall ist, wie anhand der zweiten Fiihrung 32 von Fig. 2 naher erlautert 
wird, die Fiihrung in folgender besonderer Weise ausgebildet. Jede der beiden 
Fuhrxmgen 32 besitzt zimachst einen Krtinimer 55, der konzentrisch zur Rotor- 
Drehachse 23 verlauft. Der Krummer 55 ist gerade so bemessen, dass der 
Biegeabschnitt 15 darin Platz fmdet, wenn die Bewegungseinheit 10 in die aus Fig. 
2 erkennbare, durch die Hilfslinien 10.2 verdeuflichte Freigabelage ihrer 
^^W.i®8^1^^^®^ 13 gebracht ist. In diesem Fall hat der Rotor 20 gegenuber seiner in 
^^^Fig. 1 gezeigten Ausgangslage die bereits erwahnte Drehbewegung 25 ausgeftihrt. 
In Fig. 1 befindet sich, wie durch die Hilfslinie 10.1 markiert ist, die 
Bewegungseinheit 10 in ihrer Verriegelungslage. In diesem Fall ragt das oben 
beschriebene Verbindungsstfick 53 vom Biegeabschnitt 15 in das sich daran 
anschlieBende Kanalstiick 57 gemaB Fig. 1, welches, ausweislich der Fig. 2, 
. tangential zum Krummer 55 verlauft. Dieses Kanalstiick 57 dient vor allem zur 
Unterbringxmg des steifen Anfangsabschnitts 17 der jeweiligen Riegelstange 12 
bzw. 11. 
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Dann folgt ein Kanalstttck .58, das den- beschriebenen Neigxingsabschnitt IS 
aiifiaimmt und deshalb eine vergrSBerte lichte Weite 56 aufweist. Die Weite 56 ist 
grefier/gleich dem aus Fig. 2 erkennbaren Hubweg €0 zwischen den beiden 
Endlagen 10.1, 10.2 der Bewegungseinheit 10. Bedarfsweise kOnnten die seitlichen 
Kanalwande 36 zur Begrenzung eines.solchen LSngshubs 60 dienen. 

Diesen erweiterteh dritten Kanalabschnitt 58 folgt schlieBlich ein letzter weiterer 
Abschnitt 59, der zur' Langsfiihnmg des aufiersten Abschnitts. 19 der Riegelstange 
dient, wo sich die bereits mehrfach erwahnten Riegelenden 13 befmden. Dieser 
^etzte Kanalabschnitt 59 iSuft wieder in der beschriebenen Radialebene 24 von Fig. 
beztiglich des Rotors 20. 

Die einstiickige Bewegungseinheit 10 steht .unter der Wirkung einer Rflckstellkraft, 
die bestrebt ist, die beiden Riegelstangen 11, 12 gegensinnig im Sinne der 
Kraftpfeile 61, 62 von Fig. 1 zu belasten. Die dazu dienende Riickstellfeder kann an. 
beliebiger Stelle angreifen. Wegen der. besonderen Einstttckigkeit der ganzen 
•Einheit 10 empfiehlt es sich hierfiir eine gemeinsame Scherikelfeder 38 zu 
verwenderi, deren erster. Federschenkel 29 sich am Rotor 20 und deren zweiter 
Federschenkel 39 sich am TrSger 33 abstvitzt. Diese Schenkelfeder 3 8 umwindet den 
Lagerbolzen 35, der, wie bereits erwahnt wurde, am Trager 33 sitzt und mit der 
.uheeinheit 30 einstiickig ist. Der TrSger 33 sorgt fiir den Zusammenhalt der beiden 
Wungen 31, 32 und besitzt Befestigimgsl6cher 63. Analoge BefestigungslQcher 
63 befinden sich auch in den Befestigungsflanschen 34, die, gemMB Fig. 2, &m Ende 
der jeweiligen Filhrungen 32, also am letzten Kanalabschnitt 59 angeforait sind. . 



Es gibt fttr die beiden Riegelstangen einen gemeinsamen Betatiger, der nicht nSher 
dargestellt ist vnd beispielsweise aus einer Zughandhabe • oder Drehhandhabe 
bestehen kann. Es geniigt, dass dieser Betatiger auf einen der beiden Riegelstangen 
12 Oder 1 1 einwirkt, weil durch den Rotor 20 eine Synchronisation zwischen den 
beiden Stangen 11, 12 besteht, die wegen der besonderen einstuckigen Herstellung 
der Bewegungseinheit spielfrei und klapperfrei ist. Im vorliegenden Fall dient als 
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Angriffsstelle fur das Betatigungsende eines solchen Betatigers eine Schulter 64, 
die axialfest an der zweiten Riegelstange 12 sitzt. In der normalerweise 
vorliegenden Verriegelimgslage 10.1 der Bewegnngseinheit 10 befindet sich die 
Schulter 64 in ihrer mit der Hilfslinie 64.1 markierten Ruheposition von Fig. 1 bzw. 
3. Dnrch den vorerwahnten Betatiger wird, wie Fig, 2 verdeutlicht, die Schulter in 
ihre durch die Hilfslinie 64.2 veranschaulichte Arbeitsposition iiberftlhrt. Dadurch 
. werden die Riegelstangen zueinander gegensinnig im Sinne der Bewegungspfeile 65 
bzw. 66 bewegt und fahren in die zugehorigen Kanale 31 bzw. 32 der Ruheeinheit 
30 ein. 

•l m die Drehbewegung des montierten Rotors 20 in den Ftihrungen 31 bzw. 32 zu 
emiaglichen, sind dort Wandausbruche 67, 68 fiir . die beiden Anne 26, 27 
vorgesehen. In analoger. Weise ist fttr die Langs verschiebung der Schulter 64 ein 
Ausschnitt 69 in der Fllhrung 32 vorgesehen, welcher gegentiber der aus Fig. 2 
. • ersichtlichen Langsbewegung 70 zwischen den beiden Position 64.1 und 64.2 von 
* Fig. 2 ausreichend groB bemessen ist. 
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B e z u g s z e i c h e n 1 i s t e : 



erste Baueinheit, einstfickige Bewegungseinheit 
Verriegelungslage von 10 (Fig. 1, 3) . 



11 
12 
13 
14 




17 
18 
19 
■ 20 
21 
22 
23 
24 
.25 

28 
29 
30 
31 
32 
33 

• . 34 
35 
36 



Freigabelage von 10 (Fig. 2) 
erste Riegelstange von 10 
zweite Riegelstange von 10 
Riegelende von 11 bzw. 12 

formsteifer Hauptabschnitt von 1 1 bzw. 12, Restabschnitt (Fig. 2) 
biegsamer Hauptabschnitt von 11 bzw. 12, innerer Biegeabschnitt (Fig. 2) 
VerkrSpfung in 11 bzw. 12 . 

ersterUnterabschnittvon 14,.Anfangsabschnift^Fig. 2.) 

zweiter Unterabschnitt von 14, naiittlerer Neigungsabschnitt (Fig. 2) 

dritter Unterabschnitt von 14, AuBenabschnitt (Fig. 2) 

Rotor 

erste Umfangsstelle von 20 (Fig. 3) 
zweite Umfangsstelle von20 (Fig. 3) 
Rotor-Drehachse von 20.:(Fig. 1, 2). 
Radialebene zu 23 fur 19 (Fig. 1) 
Pfeil der Drehbewegung von 20 (Fig. 3) . 
erster Radia^larm von 20 bei 21 (Fig. 3) 
zweiter Arm yon 20 bei 22 (Fig. 3) 
Nabe von.20 

ersteir Federschenkel von 38 bei 20 (Fig. 3) 
zweite Baueinheit, Ruheelnheit 
erste Ftihrung an 30 far 11 
zweite Fiihrung von 30 fOr 12 
Trager zwischen 31, 32 (Fig. 3) 
Befestigungsflansche an 31 bzw. 32 (Fig. 1) 
Lagerbolizen fair 20 (Fig. 3) • 
innere Kanalwand bei 58 (Fig. 2) 
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37 seitlicher Versatz zwischen .17 von 1 1 und 12 (Fig. 2) . 

38 Schenkelfeder fUr 61, 62 (Fig. 3) 

39 zweiter.Federschenkel von 38 bei 33 (Fig. 3) 

40 Kombinationseinheit axis 10, 30 (Fig. 1) 

41 beweglicher Teil, Klappe 

42 stationSrer Teil, Gehause 

43 . . SperrSffiiung in 42 flir 13 (Fig. 1) 

44 ProfilauBenbreite von 25 bzw. 1 7 (Fig. 4, 5) 

45 ProfilauBenhehe von 25 bzw. 17 (Fig. 4, 5) 
^6 Langsprofilierung von 1 5 (Fig. 3) ' 
W47 . Steg von 46 in 15 (Fig. 3) 

48 Querplatte von 46 in 15 (Fig. 3) 

49 H-Stack aus 47, 48 (Fig. 3) . 

50 zerklilfteter Querschnitt von 14, 17 (Fig. 6) 
, 51 erster Kreuzbalken von 50 (Fig. 6) 

52 zweiter Xreuzbalken von 50 (Fig. 6) 

53 flexible Verbindung bei 15 (Fig. 3) 

54 Kanalftlr31,32(Fig. 5, 6) 

55 . erstes Kanalstiick von 32 bzw. 3 1, Kriimmer (Fig. 2) . 

56 lichte Weite von 58 (Fig. 2) 
^7 zweites Kanalstttcic fOr 17, Tangentialstuck (Fig. 2) 
Pfes drittes Kanalsttlck fiir 18, erweitertes Kanalstiick (Fig. 2) 

59 viertes Kanalstiick ftir 19, letztes Kanalstttck (Fig. 2) 

60 Hubweg von 13 (Fig; 2) . 

61 Kraftbelastungspfeil fOr 11 (Fig. 1) 

62 Kraftbelastungspfeil ftir 12 (Fig. 1) 

63 Befestigungsloch in 33 bzw. 34 fiir 30 bzw. 40 (Fig. 1) 

64 . Schulter an 12 (Fig. 1) - 

64.1 Ruhepositionvon64 (Fig. 1, 2) 

64.2 Arbeitsposition von 64 (Fig. 2) 

65 Pfeil der Einfahrbewegung von 1 1 (Fig. 2) 
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66 Pfeil der Einfahrbewegung von 12 (Fig. 2) 

67 . Ausbruch in 3 1 fttr 26 (Fig. 3) 

68 Ausbruch in 32 fOr 27 (Fig. 3) 

69 Ausschnitt in 32 fttr 34 (Fig. 3) 

70 LSngsbewegung von 64 (Fig. 2) 



Q 
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Patentansprtiche:. 

L) Verschluss, insbesondere flir Fahrzeuge, zum Verriegeln eines beweglichen 
Teils,. wie einer schwenkbaren Klappe (41), gegenuber einem stationaren 
Teil, wie einem Gehkuse (42), 

mit zwei Riegelstangen (11, 12), die mittels eines gemeinsamen Betatigers 
zueinander gegensinnig langsbeweglich (65, 66) sind und 
verriegelungswirksame auJJere Stangenenden (13) aufweist, 

und mit einem zwischen dem Innenabschnitt der beiden Riegelstangen (11, 
12) angeordneten Rotor. (20), der die Stangen-Langsbewegimgen (65, 66) 
synchronisiert, 

dadurch gekennzeichnet, 

dass mindestens zwischen der einen Riegelstange (11; 12) und dem Rotor 
(20) eine flexible Verbindung (15, 53) besteht 

und dass die Verbindung (53), der Rotor (20) und mindestens die 
Riegelstange (11; 12) einstiickig ausgebildet ist. 



2.) Verschluss nach Anspruch i, dadurch gekennzeichnet, dass der 
Innenabschnitt mindestens der einen Riegelstange (11; 12) flexibel 
ausgebildet ist und einen Biegeabschnitt (15) dieser Stange (11; 12) bildet 

. und dass der Rotor (20) mit diesem Biegeabschnitt (15) einstiickig 
ausgebildet ist. 
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3.) Verschluss nach Anspruch 2, dadurch gekennzeichnet, dass der Rotor (20) 
mit einer Umfangsstelle (21, 22) an der Seitenflanke vom Biegeabschnitt (15) 
der Riegelstange (11; 12) angefonnt ist. 



4.) Verschluss nach Anspruch 3, dadurch gekennzeichnet, dass ihr Rotor (20) 
wenigstens einen radialen Arm (26; 27) aufweist 

und dass der Biegeabschnitt (15) der Riegelstange (11; 12) wenigstens 
bereichsweise tangential am freien Armende (26; 27) des Rotors (20) sitzt. 



5.) Verschluss nach einem der Ansprflche 2 bis 3, dadurch gekennzeichnet, diss 
beide Riegelstangen (li, 12) jeweils einen Biegeabschnitt (15) aufweisen 

und dass die beiden Riegelstangen (11, 12) tiber diese Biegeabschnitte (15) 
miteinander einstackig ausgebildet sind und eine nicht nur. als Ganzes 
herstellbare sondern auch montierbare Bewegungseinheit (10) des 
Verschlusses bilden. 



6.) Verschluss nach einem der Ansprflche 1 bis 5, dadurch gekennzeichnet, dass 
die Riegelstange bzw. Riegelstangen (11, 12) verkr6pft (16) verlaufen. 



7.) Verschluss nach Anspruch 6, dadurch gekeimzeichnet, dass. die Riegelstange 
(11; 12) ein verriegelungswirksames AuBenende (Riegelende 13) aufweist, 
welches im wesentlichen radial (24) zur Drehachse (23) des Rotors (20) 
veriauft. 
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und dass die Riegelstange (11; 12) .emen mittleren, geneigt zu ihrer 
Langsbewegung (65, 66) verlaxifenden Abschnitt (Neigxingsabschnitt 18) 
aufweist, 

der den radialen Abstand (37) zum inneren Biegeabschnitt (15). der 
Riegelstange (11; 12) iiberbruckt. 



8.). Verschluss nach einem der Anspriiche 1 bis 7, dadurch gekennzeichnet, dass 
der bzw. die Biegeabschnitte (15) der Riegelstangen (11, 12) in Fuhrungen 
(3i, 32) anfgenommen sind. 



9.) Verschluss nach Anspruch 8, dadurch gekennzeichnet, dass die Ftlhrungen 
(31, 32) wenigstens teilweise im Bereich der Biegeabschnitte (15) im 
wesentlichen konzentrisch (55) zur Drehachse (23) des Rotors (20) gekriimmt 
verlaufen.. 



Q 



10.) Verschluss nach Anspruch 9, dadurch gekennzeichnet, dass die Fuhrungen 
(31, 32) im Anschluss an das gekrtounte Kanalsttick (55) im. wesentlichen 
tangential (57) zux Drehiing (25) des Rotors (20) verlaufen. 



11.) Verschluss nach einem der Ansprtlche 8 bis 10, dadurch gekennzeichnet, dass 
das Drehlager (35) des Rotors (20) an einem Trager (33) sitzt 

und dass der Trager (33) mit der Ftthrung (31; 32) fiir die Riegelstange bzw. 
Riegelstangen (11, 12) einstiickig ausgebildet ist. 
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12.) Verschluss nach Anspruch 11, dadurch gekennzeichnet, dass das Drehlager 
des Rotors (20) ans einem Lagerbolzen (35.) besteht 

und dass der Lagerbolzen (35)-mit dem TrSger (33) und der Ftlhnmg (31 ; 32) 
einstttckig ausgebildet ist. 



13.) Verschluss nach einem der Anspriiche 7 bis 12, dadurch gekennzeichnet, dass 
die Fiihrungen (11, 12) kanalformig (54) ausgebildet sind. 



14.) Verschluss nach Anspruch .13, dadurch gekennzeichnet, dass der 
Ftlhrungskanal (31, 32), bis auf das verriegelungswirksame AuBenende (13), 
. im wesentlichen tiber die ganze Lfinge der Riegelstange (11; 12) sich 
erstreckt.. 



15.) Verschluss nach Anspruch 14, dadurch gekennzeichnet^ dass der 
Fiihrungskanal (31; 32) ein Kanalsttick (58) aufweist, das auch den 
Neigungsabschnitt (18) der Riegelstange (11; 12) umhiillt. 



und dass das KanalstUck (58) eine lichte Weite (56) aufweist, die groBer/ 
gleich dem Hubweg (60) der Riegelstange (11, 12) bei ihrer LSngsbewegung 
(65, 66) ist. 



16.) Verschluss nach Anspruch 15, dadurch gekennzeichnet, dass die seitlichen 
. Kanalwfinde (36) im Kanalstflck (58) den LSngshub (16) der Riegelstange 
bzw. der Riegelstangen (11, 12) begrenzen. 
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17-) Verschluss nach einem der Ansprtlche 7 l^is .16, dadurch gekennzeichnet, dass 
die Fiihrungen (31, 32) stellenweise mit Flanschen (34) versehen sind, die zur 
Anbringung des Verschlusses am beweglichen bzw. am ruhenden Teil (41; 
42) dienen. 

18.) Verschluss nach einem der Anspruche 1 bis 17, dadurch gekennzeichnet, dass • 
der Verschluss aus zwei zwar mehrgliedrigen, aber in sich jeweils 
einstflckigen Baueinheiten (10, 30) besteht, . . - 

namlich aus einer Bewegungseinheit (10), umfassend die Riegeistange bzw. 
Riegelstangen (11, 12) mit ihren iBiegeabschnitten (15) und den daran 
angeformten Rotor (20) einerseits 

und aus einer Ruheeinheit (30), umfassend das Drehlager (35) fur den Rotor 
.(20), die Fuhrung bzw. die Fiihrungen (31, 32) far die Riegelstangen (11, 12) 
• und gegebenenfalls den dazwischen angeordneten Trager (33) und die 
Befestigungsflansche (34). 

9.) Verschluss nach einem.der Anspruche 1 bis 18, dadurch gekennzeichnet, dass 
der bzw. die Biegeabschnitte (15) der Riegelstangen (11, 12) mit dem 
Stangenrest (14) einerseits und dem Rotor (20) andererseits zwar einstiickig, 
aber aus. zwei imterschiedlichen Werkstoffen ausgebildet sind, 

wobei der eine Werkstoff biegefreundlicher als der aridere ausgebildet und im 
Bereich des Biegeabschnitts (15) angeordnet ist. 

20.) . Verschluss nach einem der Anspruche 1 bis 19, dadurch gekennzeichnet, dass 
der bzw. die Biegeabschnitte (15) der Riegelstangen (11, 12) mit dem 



17 



Base • Menfzel • Liidewig 



Stangenrest (14) einerseits und derHotor (20) anderetseits aus dem gleichen, 
an sich formfesten Material bestehen, 

dass aber der Biegeabschnitt (15) eine Profilieruhg (46) aufweist, die das 
Material in diesem Bereich biegsam macht. 

21.) Verschluss nach Anspruch 20, dadurch gekennzeichnet, dass die Riegelstange 
(11, 12). im Biegeabschnitt (15) zwar eine maximale Profilaufienbreite (44) 
aufweist, die im wesentlichen gleich der Stangenbreite in ihren steifen 
Abschnitten (14) ausgebildet ist, 

dass der Biegeabschnitt (15) aber eine Lfingsprofilierung (46) besitzt, die den 
Querschnitt dieser Riegelstange (11; 12) in diesem Bereich stellenweise 
reduziert. 

220 Verschluss nach Anspruch 20, dadurch gekennzeichnet, dass - in Draufsicht 
gesehen - die Langsprofilierung (46) der Riegelstange (11; .12) aus 
polymerartig aufeinanderfolgenden H-Stiicken (49) besteht. 

23.) Verschluss nach Anspruch 21 oder 22, dadurch gekennzeichnet, dass die im 
wesentlichen steifen Abschnitte (14) der Riegelstange (11; 12) einen 
zerldufteten Querschnitt (51, 52) aufweisen, der im wesentlichen tiber die 
ganze AbschnittlSnge sich gleichformig erstreckt. 



24.) Verschluss nach Anspruch 23, dadurch gekennzeichnet, dass der zerklUftete 
Querschnitt ein Kreuzprofil (51, 52) ist. 
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dessen Kreuzbalken-Enden sich an der Innenflache der Fiihrungen (31; 32) 
abstiitzen. 
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Verschluss mit zwei.Riegelstangen, insbesondere fur Fahrzeuge 



Z u s a m m e n f a s s u n g : 

Bei einem solchen Verschluss werden zwei Riegelstangen mittels eines 
gemeinsamen Betatigers zueinander gegensiiinig langsbewegt. Dabei sind ihre 
auBeren Stangenenden verriegelungswirksam. Zwischen den beiden, 
Jnnenabschnitten der Stangen ist ein Rotor angeordnet, der die Stangen- 
Langsbewegungen synchronisiert. Ziir preiswerteren . Herstelltxng des Verschlusses 
wird vorgeschlagen, mindestens zwischen der einen Riegelstange und dem Rotor 
eine flexible Verbindung anzuordnen. Dabei wird diese Verbindxing zusammen mit 
dem Rotor und mindestens der einen Riegelstange einstiickig ausgebildet. Durch 
diese Verbindung liegt ein spielfreier Ubergang zwischen dem Rotor und 
mindestens der einen Riegelstange vor. 
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